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RESUMEN 
 
El proyecto tiene como objetivo implementar un modelo de una nave fierrera, y, a partir del 
mismo, calcular los movimientos, tensiones de amarres y esfuerzos en las defensas. Esto 
se logra mediante la utilización del modelo numérico Flow-3D, asignando algunos 
antecedentes reales obtenidos de la empresa TCVAL. 
 
El modelo se implementa en el sitio 8 del puerto de Valparaíso. La nave y las defensas en 
sólido son construidos mediante el software AutoCAD y para la batimetría se realiza un 
procesamiento previo para luego ser ingresada al software. También, se trabaja con un 
único fluido, el agua, y a este se le incorpora las condiciones de borde, correspondientes al 
oleaje incidente, borde de esponja y de presión. Con referencia a la dirección del oleaje, se 
opta por trabajar con una dirección este, condición ficticia al sitio, para evitar el sentido del 
oleaje hacia la condición de frontera, generadora del oleaje.  

El software entrega series de tiempo de los movimientos y tensiones de amarre que 
experimenta el sólido flotante. Seguidamente se procede con la comparación de estos 
resultados con los criterios para los movimientos de buques amarrados en puertos (PIANC) 
y finalmente se incluye un análisis de sensibilidad. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


